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 本発明は、「ラクラクハンド®」において、アームの位置センサと荷役物重量検出

器を用いて、作業者が快適に旋回動作を行なえる旋回アシスト制御を実現しました。 

 

【特許公報の概要】  

従来から作動開始時だけのアシスト装置がありましたが、アーム位置や荷役物

重量に関係なく一定の時間と一定の圧力でアシストするので、結果的にアシスト

量がバラバラとなり使い難いものでした。 

今回の発明は、アームの先端位置と荷役物の重量に応じてアシスト圧とアシス

ト時間を制御することで常に作業者が同じようなアシストを受ける事ができ、使

い易くなりました。 

（※詳細は、[特許公報]でご確認ください。） 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

［発明者：設計開発担当 原 弘晃のコメント］ 

『主に大型機の旋回をアシストします。水平エリアと荷

重をセンシングする事で最適なアシストを行います。

アシスト装置は既存の物ですが、制御の見直しで使

いやすい物にする事が出来ました。これからも使い

やすさに拘った設計を行います。』 

荷役物の重量によりアシスする圧力を可変させる。 

アームの位置によりアシスする時間を可変させる。 

https://www.aikoku.co.jp/rh/
topics-20220601-1-2.pdf

